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姓    名  肖 丽 萍  性    别  女  

 

籍    贯  江 西 靖 安  出生年月  1978.03 

职    称  副 教 授  职    务   

最高学历  博 士 研 究 生  最高学位  工 学 博 士  

最高学位

授予单位  中 国 农 业 大 学  

最高学位

授予时间  2007.06 

最高学位

授予专业  
农 业 装 备 工 程  工作单位  江 西 农 业 大 学  

导师类型  硕 导  电子邮箱  applexlp42@163.com 

招生专业  农 业 工 程 、 机 械 、 农 业 工 程 与 信 息 技 术  

研究方向  水 稻 生 产 机 械 ； 果 园 智 能 管 理 系 统  

 教育经历  

2002.09-2007.06 中国农业大学工学院  农业装备工程  工学博士（硕博连读）  
1997.09-2001.06 江西农业大学工学院  机械设计制造及其自动化  工学学士  

 工作经历  

2013.11-至今  江西农业大学工学院  副教授  
2007.09-2013.11 江西农业大学工学院  讲师  

 

 主讲课程  



机械学科前沿技术（硕士）  
材料力学、互换性与测量技术、MATLAB 程序设计及应用（本科）  
 

 承担的主要项目  

1、水稻钵苗变行距插秧机栽植机构工作机理及实现方法研究，国基自然科学基金，

2016.01-2019.12，主持 

2、江西省农机装备应用产业技术体系岗位专家：粮食岗位,2020.01.01-2024.12.31，主持 

3、行距可调插秧机关键技术与装备的研究，江西省科技支撑项目，2012.1-2015.12，主持 

4、可控空间机构连杆只能对靶试验台的试制，江西省教育厅青年科学基金项目，2010.1-

2012.12,主持 

5、丘陵山区果树联排网状变量喷灌系统研制，江西省教育厅科技项目，2019.1-2021.12，

主持 

6、基于交互式试题库的《材料力学》课程教学的改革和实践研究，江西省高校教改课题重

点项目，2018.1-2019.12，主持 

7、远航工程，江西省科协重点活动项目，2016.07-2017.07，主持 

8、北部红壤丘陵区双季稻轻简化机械化丰产增效技术集成与示范子课题，国家重点研发

计划，2018.8-2020.7，参加 

9、南方双季稻钵苗变行距移栽机研制，江西省科技厅重点研发项目，2018.1-2020.12，参

加 

10、蜂王浆机械化生产自动移虫取浆机研制，江西省科技计划项目，2019.1-2021.12，参

加 

11、丘陵区小型化水稻精量直播及同步深施肥智能装备研究与示范，江西省重点研发计划

项目，2020.01.01-2022.12.31，参加 
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[12] 一种步距式水稻钵苗移栽机，2018.2，实用新型, ZL201720419375.0 

http://epub.cnki.net/kns/detail/detail.aspx?QueryID=18&CurRec=24&dbcode=scpd&dbname=SCPD2015&filename=CN104541706A
http://epub.cnki.net/kns/detail/detail.aspx?QueryID=18&CurRec=21&dbcode=scpd&dbname=SCPD2016&filename=CN205124825U
http://epub.cnki.net/kns/detail/detail.aspx?QueryID=18&CurRec=1&dbcode=scpd&dbname=SCPD2017&filename=CN106171203A


[13] 一种探入式变行距对靶施药装置,2018.2，实用新型，ZL201720912163.6 
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[16]一种土槽试验台，2018.8，中国发明，ZL201610668377.3 
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[18]水稻钵苗移栽机雍泥装置，2018.11,实用新型，ZL 201820762832 .0 

[19]一种可伸缩式水稻钵盘秧苗运秧车，2019.5.17，实用新型，ZL201821593552.8 

[20]一种探入式连杆变行距施药装置，2019.6.07，实用新型，ZL201821593597.5 
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[29] 一种高效板栗脱蓬装置，2021.2.9，实用新型，ZL202021196777.7 

[30] 一种基于 ZigBee 农业物联网的显示控制系统， 2021.2.12 ，实用新型，
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[31]一种偏心式甜叶菊脱叶装置，2021.2.9，实用新型，ZL202021086400.6 
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软件著作权  

[1] 江农果园管理客户端系统 V1.0，2021.1.8，软件著作权，2021SR0333895 
 

 荣誉与奖励  

1、 全国农牧渔业丰收奖：江西双季稻持续丰产增效技术集成创新与应用，农业部，2016.12 

2、  中国农业机械学会优秀论文一等奖：喷嘴喷施不同生物农药雾滴特性研究，中国农业机

械学会，2018.11    

3、  江西省科技奖二等奖：双季机插稻生产关键技术研究与应用，2017.06 
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